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  مكان

  سالن سمينار دانشكده مهندسي نساجي 
  

  چكيده
آغاز ارتباط انسان و    تا كنون بوده است؛ ربازيآنان از د  انيم يفرهنگ و فناور شرفتيعامل پ نيروش ارتباط و تعامل انسان ها و همچن

  يو سپس ترجمه آن به زبان قابل فهم برا  ي افزارارتباط سخت  يعنيشكل خود،   نيبه ساده تر هاانهين رايهمراه با ساخت اول انهيرا

شامل    يصورت گرفته است كه همگ هاانهي ارتباط با را  يسادگ شي افزا  يدر راستا ييهاتلاش رياخ  يهااست. در سالرخ داده انهيرا

  ياز روش ها ي كيبوده است.   انهيتر جهت ترجمه به زبان را ع يسر ي هاتوسعه راه اي ي افزار جهت ارسال زبان ورودتوسعه سخت

  تيبا در نظر گرفتن اهم . است  انهيحركات، رفتار و اشارات و سپس ترجمه آن ها به زبان را صيها، تشخ انهيارتباط با را  يبرقرار

با   يراه ارتباط ك ي ي و طراح يبررس ق،يتحق ني ها،  در الباس يپوشش يحركات دست انسان و راحت  تيقابل ها، انهيموضوع ارتباط با را

نشان   قيتحق ني حاصل از ا جياست. نتابر منسوج درنظر گرفته شده يافزار مبتنسخت ك يحركات توسط  صيتشخ ق يها از طر انهيرا

  يها داده  ياجرا شده رو  يهاتميالگور انيعملكرد را از خود نشان داد. در م نيبهتر  ،يپود يدستكش مجهز بهحسگر حلقو   دهديم

درصد  ٧٣/ ٦٣ يها با دقت يشامدي پ يهادرصد، جنگل ٧٩/ ١٢هفت حركت با دقت  صيتشخ ي برا يعصب يها شده، شبكه  يآورجمع

با دقت   بانيبردار پشت ن يماش  تميدرصد رو انگشت كوچك و الگور ٨١/ ٣٢انگشت اشاره،  يدرصد رو ١٠٠انگشت شست،  يرو

عملكرد را داشتند. از  ن يانگشت حلقه بهتر  يرو  ٨٥/ ٧١با دقت  K ي هيهمسا نيتركي نزد تميو الگور  انهيانگشت م يدرصد رو  ٩٨/ ٩٠

دقت و تكرار    شيجهت افزا نهيبه  يبه مدل  يابيدست  وج،كاملا منس  يها حاصل از حسگر  يهايعدم ثبات خروج ليبه دل گر، يد ي سو
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